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Siemens, s.r.o.,

odstépny zavod

Elektromotory
Frenstat

SIEMENS

UPLATNENI:

Optimalizace plné  automatizovaného
systému pro uskladnéni a vyskladnéni palet
- LogiPark. Nalezeni a provéreni rlznych
variant reSeni. Nalezeni optimalnich zén pro

uskladnéni jednotlivych druhl materiald.
ODVETVI:

Vyroba elektromotor(

SEKTOR:

Strojirenstvi

PRINOS:

Provéfeni a navrzeni systému rozvozu
pozadavk(l. Nové usporadani zén pro

material v LogiParku.

O spolecnosti

Odstépny zdvod Elektromotory Frenstat

patfi mezi predni svétové dodavatele
nizkonapétovych asynchronnich
elektromotord. Hlavnimi zakazniky
spole¢nosti  jsou vyrobci cerpadel,

kompresor(l a klimatizaénich zafizeni. V CR
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pusobi firma jako odstépny zavod

spole¢nosti Siemens, s.r.o. od 1. fijna. 2010.

Cile projektu

Cilem projektu ve spolecnosti Siemens,
odstépny
Frenstdt bylo vypracovat a provéfit systém

s.r.o., zdvod  Elektromotory

fungovani celého automatizovaného
skladového systému LogiPark, ktery nestihal
uspokojit pozadavky v dostatecném case.
Soucasti projektu bylo preuspofadat zény
pro material a provéfit systém rozvozu
poctu jejich

Vsechny koncepce byly

v zavislosti na vozikll a
rychlostech.
ovéreny pomoci dynamického simulacniho

modelu.
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Obrazek ¢. 1 — Ukazka LogiParku
Reseni
Cely projekt byl rozdélen na nékolik fazi.
V prvnich fazich byla ziskdna a zpracovana
fakta o
souCasného stavu. Na tomto zakladé byl

data a zjisténa fungovani

v nasledujici fazi postaven dynamicky
simula¢ni model, pomoci néhoz byl ovéren
soucasny stav. Vystupy z toho modelu byly
pouzity

a zjisténi sledovanych parametrd.

k validaci, nastaveni modelu
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parametry byly porovnany s jednotlivymi

budoucimi  variantami. Ze  simulace
soucasného stavu byla zjisténa velka
blokace  obou  vozik( rozvazejicich

pozadavky. Byla zjisténa i pficina.

Oba voziky mély nastavenou maximalni
rychlost a to 200 metr( za minutu. Dle
nastaveného zpomaleni mély voziky
nastavenou , krokovou“ zénu na 18 metra.
Jakmile se néco (i druhy vozik) pfibliZilo do
této zdny, vozik z bezpecnostnich davod
zpomalil na krokovou rychlost. Simulace
ukazala, Zze vsoucasném

stavu, podle

nastavené maximalni moind rychlost

vozik(l, byla zbytec¢né velkd , krokova” zéna.
Proto zbytecné dlouhou dobu voziky jezdily
,krokovou“ tomu

rychlosti.  Naproti

maximalni rychlosti voziky dosahovaly
pouze v malém procentu svych jizd. Proto
byla postupné snizovdna rychlost a tim
i kracena ,krokova” zdéna. Optimalni
rychlost byla nastavena na 125 metrd za
dalsi

kontraproduktivni. Pro tuto rychlost byla

minutu - snizovani bylo

,krokova“ zéna vypoctena na 7 metra.

Dalsim krokem bylo optimalni nastaveni zén

pro uskladnény materidl. Pro toto
uskladnéni materidlu bylo nutné nalézt
novou optimalni rychlost, protoze se
zménilo rozloZzeni a cetnost jednotlivych

jizd.
Vysledky

Na zdkladé analyzy jednotlivych prevozl

byly
materidlu. Pro tyto zony byla simulaénimi

nastaveny zény pro uskladnéni
experimenty vyhledana optimalni rychlost

vozikd. Uprava zén prispéla ke snizeni
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primérného casu vychystani poZadavku
o 18%.
projevilo

Nalezeni optimadlni rychlosti se
dalSich  11%
z primérného vychystavaciho casu. Tudiz

snizenim o

celkové zrychleni vychystani pozadavku bylo
z plivodnich 100% na 71%. V feci €asovych
jednotek jsme se posunuli z plvodnich 5:21
na finalnich 3:47.

e Uspora 29% z ¢asu prevoz( pozadavkd

e Simulace provéfila, Ze je moiné

souCasné pozadavky rozvést pouze
jednim vozikem namisto soucasnych
dvou — Uspora 1 voziku

e Diky zrychleni pfevozu poZadavki se
mohlo upustit od prvotnich navrhi
fyzickych uprav celého LogiParku, které

by byly dosti ndkladné.

[porovnini_rychiosti | plvodnistav | R175 RiS0 | Ri2z5 | Ri0D
[rychlostim/min) | 200 | 175 150 125 100
[celkovy pramér | 00521 | 00441 | 0:024% | 0:02:47 | 00412 |

[Celkévy primér_% | pivodnistav | R175 R150 RI25 R1DD
[celkovy primér % | 100% | 88% 1% T
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Obrazek €. 2 — Vystup ze simulace, porovnani
rychlosti
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