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KS Kolbenschmidt Czech
Republic, a.s.

Simulace manipulacni
techniky

m KOLBENSCHMIDT

UPLATNENI:

Dynamickd simulace se v dnesni dobé dostava ¢im dale
tim vice do popredi. A nebylo tomu jinak ani vtomto
projektu. Tento projekt byl zaméren na simulaci a
optimalizaci manipulacni techniky v celém provozu
spolecnosti.
ODVETVI:
Automobilovy pramysl

SEKTOR:

Vyroba

PRINOS:

Svyuzitim  dynamické simulace byla simulovana,
provéfovdna a optimalizovdna veskera manipulaéni
technika spole¢nosti.

Odvétvi KS Kolbenschmidt se zabyva vyvojem, vyrobou a
prodejem benzinovych a naftovych motorovych pistl pro
automobily, ale i ostatni dopravni prostfedky. Nedilnou
soucasti je wvyvoj a vyroba pistl pro kompresory,
lokomotivy i lodni pramysl.

O spolecnosti

Spolec¢nost KS Kolbenschmidt Czech Republic, a.s. patfi
do mezinarodni spolecnosti KSPG Automotive. Tato
spolec¢nost ma Siroké portfolio vyrobkl zamérenych na
automobilovy primysl. Celkové zaméstnavd okolo
dvandcti tisic pracovnikll v Evropé, Americe, Japonsku,
Indii a Ciné. Spole¢nost ma tii zakladni divize: téiké
soucasti, mechanické soucasti s elektrickymi prvky a
soucasti do motord.

Cile projektu

Cilem projektu byla optimalizace manipulaéni techniky
v celém aredlu spolecnosti s pomoci dynamické simulace.
Reseni

Jelikoz tento projekt nebyl z nejmensich, bylo nutné
Zakladnim

predpokladem bylo, Ze u jednotlivych pracovist nevznikaji

spravné uchopit celou koncepci.
zadné zdsoby, vSechny polotovary se navazi v potfebném
Case pfimo k pracovisti. Stejné tak funguje i vyroba,
kterou stroje vyprodukuji, plynule v ¢ase se odvazi tato
vyroba do skladu. Timto zplUsobem bylo moZné
identifikovat jednotlivé toky a pohyby materidlu po
vyrobni hale a umistit je k fyzickému mistu na layotu.
Dale bylo nutné ktomuto materidlu pfifadit spravné
manipulacni prostiedek, ktery ho manipuluje z mista A na
misto B. Nasledné pak pomoci simulacnich experimentu
byly tvoreny a provérovany rizné varianty svozl a zavozl
materialu.

HAPP

JelikoZ tyto rozvozni problémy maji svQj charakter
navzajem podobny, vytvofila si spolecnost DYNAMIC
FUTURE s.r.o. uZivatelskou nadstavbu, kterd pomaha
pracovnik(im této spolecnosti zefektivnit tvorbu modelu,
simulaci variant i pfedani vystupnich charakteristik.

S pomoci tohoto ndstroje pro nastavovani a optimalizaci
manipulacnich procesi lze ziskat odpovédi na tyto
otazky:

e Kolik vozikid je pro manipulaci potfeba?

e Jakou vyhodu muZe ptinést zména organizace
prace vozikll (fazeni do skupin, pocty vozikl ve
skupinach, apod.)?

e Jaky vliv na KPI manipulaci bude mit zména
layotu vyroby (pokud se premisti urcitd cast
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vyroby, pokud se zméni procesni priibéh vyroby The distance traveled by the vehicles in the defined state
apod.)? o) s
e Jaky vliv na KPI manipulaci bude mit zména
objemu vyroby (vliv na manipulaéni prostredky,
vliv na skladové pozice)? I
e Jaky je maximalni objem wvyroby, ktery zvladne - -
zajistit stdvajici systém interni dopravy a pocet e T m e T
vozika? The vehic
* Jaké jsou naklady spojené s manipulacnimi Na dalsim grafu je vidét cas wvyfizeni jednotlivych
voziky? pozadavk( Pravé tento graf nam ukazuje, Ze vozik 2 je
Po naplnéni aplikace vstupnimi daty a jejich verifikaci lze naprosto pretizen a nestihd plnit své poZadavky
provadét dalii optimalizace, napf. zmény poctu v redlném &ase.
manipulacénich prostfedkd, zmény jejich prifazeni
The average needed time realisation of demands in percentage volumes for all groups
jednotlivym manipulacim, navyseni poctu manipulaci, =

zmény pocatecnich nebo cilovych mist manipulaci atd.
Prostredi pro prohlizeni vysledk( zahrnuje jak grafickou,
tak tabelarni podobu vystupl. Schéma fungovani systému
HAPP.
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viaci 2
) » doba nakladky/vykladky simulace
maintenance

experimenty a konzultace se zadavatelem projektu, zda

navrhované Upravy jsou mozné a realizovatelné. Po
nékolika iteracich vysledek vypadal nasledovné.
Z puvodnich 20 vozikt, byly 4 zruseny nebo alokovany
Vysledky jinam, bez ztraty funkcnosti celého systému a zvySeni

skupiny

mista pro nakladku a
vykladku 4

¢ekani pozadavkii.
Po simulaci sou¢asného stavu bylo viditelné, Ze nékteré
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